2019年度智能感知与先进控制国家民委重点实验室开放课题申请指南

智能感知与先进控制国家民委重点实验室于2014年获批建设，主要围绕当前国内外在智能感知与先进控制方面存在的科学问题展开创新研究。智能感知与先进控制国家民委重点实验室的建立，旨在结合国家中长期科技发展战略，满足地方经济发展和服务民族地区的需求，瞄准国内外智能感知与先进控制前沿课题，解决地方和民族地区经济发展的所需信息领域及控制科学与工程学科的关键问题，取得标志性成果，在东部沿海开放地区培养少数民族应用型高水平创新人才。

智能感知与先进控制国家民委重点实验室在先进控制与机器人技术方面主要以水面无人船、水下智能潜器、工业机器人等为研究对象，开展先进控制及智能决策技术、不确定环境下海洋机器人航迹规划与跟踪技术、异构多机器人协调技术研究。在汽车动力控制与自主驾驶技术方面研究汽车发动机燃烧和排放控制、汽车自主驾驶技术、发动机瞬态过程控制技术。在复杂装备监测与诊断技术方面以机械设备及其关键零部件为背景，开展机械设备故障机理、特征提取与状态识别及其应用等方面的理论与实验研究。在智能感知与传感器技术方面以无人自主系统环境感知及工业生产过程的检测为背景，研究自主系统环境感知与建模技术、面向自主系统的机器听觉与视觉技术、工业装备结构完整性监/检测及评价技术。

本重点实验室开放课题的设立是为了促进智能感知与先进控制领域的基础理论研究和应用基础研究，资助国内外学者和研究人员来实验室开展研究工作，使其在开放课题的支持下，按计划完成项目所规定的任务，并有望取得国际前沿的科研成果，使本学科领域进步发展。

本年度智能感知与先进控制国家民委重点实验室开放课题基金拟主要用于资助围绕实验室研究方向、创新性强、具有重要应用前景的基础研究或应用基础研究课题，通过开放课题鼓励学术合作交流。

一、开放课题资助方向

1）多水面无人船协调控制技术；
2）海洋机器人航迹规划与跟踪技术；
3）汽车发动机燃烧和排放控制技术；
4）汽车自主驾驶技术；
5）复杂机械装备故障的非线性特性与故障机理研究；

6）复杂机械装备关键零部件故障检测与识别技术；

7）工业装备结构完整性监/检测及评价技术；

8）自主系统环境感知与建模技术。

二、申请开放课题须知

1. 申请人应填写开放课题申请书一式二份，经所在单位签署意见盖章后于2019年6月20日以前寄交智能感知与先进控制国家民委重点实验室。

2. 课题申请人必须具有副高职以上职称或博士毕业。申请内容应有一定的前期工作基础。

3. 客座研究人员按申请书规定的时间、内容来室工作，本室为客座人员提供必要的工作条件以及力所能及的生活便利。

4. 研究成果为本实验室及研究者所在单位共享，发表论文或鉴定成果应在第一作者或者通讯作者名下，经费资助上还应署名“智能感知与先进控制国家民委重点实验室开放课题资助” （或英文：Open Project from the Key Laboratory of Intelligent Perception and Advanced Control of State Ethnic Affairs Commission）。

5. 本年度开放课题申请截止时间为2019年6月20日。

6. 开放基金申请书经管理委员会审查和学术委员会评议批准后立项。

7. 课题一般资助2年，资助额度为一般项目2-3万/项，重点项目5-10万/项。

三、资助原则
1. 开放课题必须符合本实验室总体定位；

2. 重点支持具有开拓性、前瞻性、创造性的新理论、新技术和新方法的研究；

3. 重点支持引优秀青年科研人员来实验室工作或合作研究；

4. 欢迎开展多学科交叉联合的合作研究，鼓励与相关学科领域的国家及省部级重点实验室开展合作研究；

5. 促进实验室的高水平国际合作与交流；

6. 支持和鼓励本实验室与产业界建立紧密合作关系。

四、联系方式

联系人：龙飞飞
通讯地址：大连开发区辽河西路18号，大连民族大学机电工程学院

智能感知与先进控制国家民委重点实验室
邮    编：116600
电    话：(0411)87656132，15140453519

Email: dqpilf@126.com
